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@ La /ntecs in breve

e Brainware Company

“* Azienda privata ltaliana fondata nel 1974 e focalizzata nella
progettazione e sviluppo di sistemi elettronici ed informatici high-tech nei
mercati Spazio, Difesa, Trasporti e Telecomunicazioni

% Oltre 500 risorse qualificate, con una produzione nel 2010 di oltre 31 M€
% Sedi a Roma, Pisa, Napoli, Milano, Torino, Genova, Cagliari e Tolosa (F)

“* Fornitore qualificato e consolidato gia dagli anni ‘70 delle principali
Industrie nazionali ed europee

% Livello 3 di maturita secondo il modello Capability Maturity Model
Integrated (CMMI)
— Div. Difesa e Traffic Control a maggio 2009 (CMM dal 2005)
— Div. Trasporti a giugno 2010
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@ La Nostra Esperienza

the Brainware Company

< Esperienza pregressa ed attivita in ambito GIS

Open Geospatial Consortium, Ine.
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@ La sorveglianza - scenari possibili

the Brainware Company

** Introduzione delle attivita nella sicurezza in ambito urbano

“ L'attuale utilizzo di sensori, sistemi passivi, per il controllo delle aree
urbane (telecamere, fotocamere, colonnine sos)

“* L'idea del tele-controllo a distanza e il passaggio a sistemi attivi.
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@ Le Piattaforme Autonome

the Brainware Company

“* Introduzione alle piattaforme autonome

% L'uso di piattaforme LTA — “Lighter Than Air” (dirigibili)
> il confronto con altre piattaforme autonome e gli altri sistemi aerei
 costi (rispetto agli elicotteri)
J manovrabilita (rispetto ai droni ad ala fissa) e stabilita (rispetto a mini
elicotteri e droni ad ala fissa)
d autonomia (rispetto ad altri droni)

“ La possibilita di uso di sensori adatti alle necessita
» sensori ottici, acustici, termici,/laser e laserscan, ...

“ La versatilita e le possibilita di utilizzo
» sorveglianza per manifestazioni sportive o politiche, cortei, ecc.
» controllo a distanza di crisi ambientali ed intervento post calamita

» controllo a distanza di eventi e/o aree sensibili
O La sperimentazione della polizia del Kent con droni quadcop
O L'ipotesi dell'utilizzo dei droni ad ala fissa per le olimpiadi 2012

“* | problemi
» carenza di normative adeguate
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e Il Caso di Studio

the Brainware Company

+* La collaborazione con OBEN

“* |l Dirigibile
» Fino a 8 ore di autonomia
> Quota operativa fino a 1000 mt.

» Navigazione autonoma con
“‘waypoint”

» Fino a 30 Kg di carico utile

2 Le Telecamere

> Riprese video ad alta definizione con riconoscimento di una targa o del volto
di una persona dalla quota operativa

» Controllo remoto della telecamera di sorveglianza con possibilita di
selezione/mantenimento del punto di interesse, zooming, ecc.

» Trasferimento a terra in tempo reale del filmato
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@ Geolocalizzazione

the Brainware Company

“* Geolocalizzazione degli eventi e target acquisiti dai- sensori
» localizzazione dello scenario
» geolocalizzazione di singole persone e oggetti
» inserimento nello spazio 3D
» inseguimento del bersaglio e tracciamento degli spostamenti
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@ Data Fusion

the Brainware Company

** Data Fusion

» integrazione con dati provenienti da sorgenti diverse (telecamere
fisse, sensori montati su altri- dispositivi)

» integrazione dei dati acquisiti da sensori diversi dello stesso
dirigibile

< Post-elaborazione ed archivizione
» Creazione di modelli 4D

» inserimento in archivi indicizzati in base alle proprieta spazio
temporali dei dati
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... grazie per l'attenzione ...

Domande ?

M. Costantini
massimo.costantini@intecs.it

‘Brainware Company



